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Zakladni popis

FMS OEM CHIP V6 je pfedprogramovany microcontroller PIC 18F46K80 v pouzdie
44-pin TQFP, uréeny k integraci do systému pro sledovani vozidel, systémua pro spravu
vozového parku apod. Chip provadi pfedzpracovani dat z vozidlové sbérnice CAN,
z digitalniho tachografu a ze sbérnice J1708/J1587 (VOLVO) a poskytuje dekddovana data
prostfednictvim rozhrani RS232.

Zakaznikum je poskytovan samotny chip uréeny pro integraci do systému zakaznika.
Alternativou je dodani chipu véetné elektroniky (podpurné obvody sbérnic, zdroj, krabicka)
s rozhranim RS232 (CAR2COM) (mozno i v TTL Urovnich) nebo s integrovanym Bluetooth
modulem (CAR2BT).

Objednat Ize tedy:
epouze chip- chip pro integraci
*CAR2COM:- vystup RS232
«CAR2COM TTL- vystup RS232 v TTL
*CAR2BT- bluetooth
*«CAR2USB- USB

Varianta CAR2BT je vhodna zejména pro systémy sledovani vozidel zaloZzené na
aplikaci v mobilu/tabletu s integrovanou GPS a GSM/GPRS. Tyto systémy oproti
klasickym systéemdm nabizeji prostfedky pro interakci s fidi¢em, mohou obsahovat navigaci
a podobné.

NaSe firma nabizi i demo aplikaci pro Android 4.0. Tu je mozné vyuZit pro ovérovani
dostupnych dat na vozidle.

3 Mx T .l ™ 1818
J1708 TACHOGRAF

Log File

81

Udaj nepiijat!

40

Udaj nepiijat!
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Integrace FMS chipu do systému
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RS232 interface

Komunikace probiha pomoci textovych fetézcu, standardni rychlost rozhrani je
57600 baudu. Komunikacni fetézec obsahuje kontrolni kéd. Tento kod je xor znaku
které nasleduji za znakem $ do znaku *. Obvykle je tedy prvni znak zahrnuty do

7 v 7z

souctu "P” a posledni ¢arka “,” pfed znakem *.

Pro vypodet kontrolniho kédu je moZno na naSich strankach stahnout program ,FMS
OEM CHIP check sum coder*.

Kazdy fetézec zacind sekvenci $PCAN,. Za Carkou nasleduje jeden ze 3 moznych
znaka C,T,J. Znak C znamena Ze data jsou C&tena / nebo poZadovana z rozhrani
CAN. Vzhledem k zachovani zpétné kompatibility s pfedchozimi verzemi chipu je
znak C pouzivan i pro zpravy obecného charakteru, které nesouviseji jen s CAN
rozhranim ale tykaji se chipu obecné. Pfikladem je napfiklad ¢teni verze firmware.
Znak J znaci, Ze data jsou ¢tena z J1708/J1587, znak T pak znamena tachograf.

Soucasné verze firmware generuje tato data:

Podpora
Znak AdSe((::II Arif):(” rozhrani_ | Popis
Cl|J|T
R 82 52 Otacky motoru
S 83 53 Rychlost vozidla
A 65 41 Poloha pedalu akcelerace.
B 66 42 Poloha brzdového pedalu.
F 70 46 Hodnota celkové spotfebovaného paliva.
H 72 48 Celkovy po€et motohodin.
L 76 4C Stav palivové nadrze. V kamionu procenta, VW-litry
C 67 43 Primérna spotfeba.
W * 87 57 Zatizeni napravy.
T 84 54 Celkové najeté kilometry.
D 68 44 Denni najezd kilometrd/nebo najezd za cestu.
)Y 86 56 Vzdalenost v kilometrech do servisni prohlidky.
N 78 4E Teplota chladici kapaliny.
I 73 49 Identifikace fidi¢e z tachografové karty
K 75 4B Prekroceni délky jizdy bez bezpecnostni pfestavky dle tachografu.
E 69 45 Chybové kédy
Y4 90 5A Tachografova rychlost
J 74 4A Pritok paliva
P 80 50 Aktudlni spotreba.
U* 85 55 Tlak v pneumatikach
Bitové stavy dvefe, kufr apod. 16 bitové ¢islo uvedené
hexadecimalné. Bit O - zavieno.
Q 81 51 Od verze FW 6.2 nasleduje dalSi 32 bitové slovo s bitovymi
pfiznaky.
Format:Qabcd-kimnopqr
Y 89 59 Palivo spotfebované za cestu
G 71 47 Aktualni a doporuceny rychlostni stupen
M** 77 4D ZatiZzeni motoru
0] 79 4F Ad blue
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*Pfikaz v odpovédi pfenasi zatizeni (nebo tlak v pneumatikach) na vice napravach.
Pfed kazdou hodnotou zatiZzeni napravy jsou uvedeny dva znaky, které specifikuji
lokaci zméfeného zatiZeni. Prvni znak specifikuje €islo napravy, druhy pak pozici
kola. Indexy napravy maji rozsah 0-15 a jsou zadavany znaky O...F, tzn
hexadecimalné. Hodnota F znamena, Ze poloha neni znama.

Teoreticky tak zprava se zatizenim naprav muze obsahovat zatizeni az 15 naprav
takovouto sekvenci:

W15:0-F-3245:1-F-2252:0-F-1763......... E-F-1223

ZatiZzeni na prvni ndprave (pfedni) je 3245 kg, lokace kola na kterém je méfeno neni
znama (F), zatizeni dalSi napravy je 2252kg, a tak dale.

* Data M

Tvar odpovédi: Ma:b:c:d

a-engine load: Engine Percent Load At Current Speed
0 to 125 % op. range

b- engine_torque: Actual Engine — Percent Torque
Data Range: -125 to 125 % Operational Range: 0 to 125%

c- retarder_torque: Actual Retarder - Percent Torque
Data Range: -125 to 125 % Operational Range: -125% to 0 %

d- retarder_selection: Retarder Selection, non-engine
Data Range: 0 to 100 %

Zarfizeni je schopno automaticky generovat pfednastavena data s nastavitelnou
periodou generovani 1s - 255 minut.

Konfigurace je po startu nactena z interni EEPROM. Do EEPROM je nastaveni
uloZen pfi kazdé zméné nastaveni.

Od verze firmware 6.0.40 byla pfidana nova sada Udajl, které je mozné v pfipadé
dostupnosti Cist ze sbérnice CAN. ProtoZze vSak jiz nejsou k dispozici pro C data
volna pismenka pro identifikaci dat, bylo doplnéno nové pismeno E (Extended CAN
info). RozSifeni pro E data jsou v textu oznacena takto: [ ]

ASCIl | ASCII .
Znak dec hex Popis
A 65 41 Akcelerace ve formatu Ax:y, x podélnd, y pfic¢na.
T 84 54 Tempomat, napf. TO-vypnut, T1 zapnut
C 67 43 Stav spojky, napi. CO
S 83 53 Natoc¢eni volantu

Rozsahy jednotlivych veli  €in jsou dany takto:

Data Poget ¢iselnych Vaha 1 bitu
znak

Rychlost 1.3 km/h

Poloha pedalu akcelerace 1.3 %

Poloha brzdového pedalu 1.3 %
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Celkové spotfebované palivo 1..10 litry
Stav palivové nadrze 1.3 %-nakladni /litry-
osobni
Otacky motoru 1.4 rpm
Zatizeni napravy 1.5 kg
Celkovy po¢et motohodin 1..10 hod.
Celkové najeté kilometry 1.8 Km
Vzdalenost v kilometrech do servisni prohlidky 1.8 Km
Teplota chladici kapaliny. 1.3 °C
Pramérn& spotieba. 1.5 0.1litr4/100 km
Okamzita spotieba. 1.5 0.1litr4/100 km
Pratok paliva. 1.5 0.05litrd/hod
Tlak v pneumatikach 14 kPa

Specialni rozhrani

FMS OSM CHIP je mozné dodat ve varianté pro vahy PFREUNDT. V tomto pfipadé
nelze pfipojit digitalni tachograf. Pfikazy pro &teni dat z téchto zafizeni PFREUNDT

pouZzivaji tento format:

$PCANW, ..., ,*<checksum><enter>
ASCIl | ASCII .
Znak dec hex Popis
T Cas posledniho naloZeni
D Datum posledniho nalozeni

Celkovy pocet lopat

Pocet vozidel

Cena

L Hodnota posledni vahy
S Suma vah od posledniho preéteni
C Jméno zakaznika

N Cislo zakaznika

M Jméno materialu

K Cislo materialu

[ Cislo listku

Q Pocet lopat

F

\%

P

R

Suma ceny od posledniho precteni

Priklady komunikace — obecna data a CAN bus

Start

$PCAN,C,VER,0.01,FMS_CHIP_V6,CANLABsro,SKODAYET|___ *66<enter>

Po startu zasil4 zafizeni na RS232 1x uvedenou informaci. Text 0.01 identifikuje
verzi firmware, tedy 2.0.01 a v kazdé nové verzi je hodnota zménéna. Za oznaCenim
vyrobce CANLABSsro, ndsleduje 12 mistny fetézec identifikujici vozidlo. Tento fetézec

7134
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je mozno nakonfigurovat uzivatelem. Pokud neni identifikace nakonfigurovana, je
identifikace nahrazena sekvenci 12 znaku ,?* Je li konfigurovany fetézec kratSi nez
12 znakd, jsou zbylé znaky nahrazeny znakem ,_“. Jako znak <enter> je pouZita
dvojice znakd CR LF; 0XOD 0x0A (konvence Win/DOS).

Konfigurace identifikace
$PCAN,C,CID,SKODAYETI,*42

Identifikace je nastavena na SKODAYETI___ .

Cteni verze firmware
$PCAN,C,VER,*32<enter>

Odpov ed’

Dotaz na zjisténi verze firmware. Odpovéd ma stejny format jako paket Start.

Zadost o data zaslana do CAN jednotky z nad  Fazeného systému

$PCAN,C,GET #Q##,*7B<enter>
PoZaduje se Udaj o stavu dvefi a krytu.

Odpov ed’
$PCAN,C,GET,Q0000,*58<enter>

Zadné dvefe &i kryt nejsou otevieny. 4 znaky za symbolem Q jsou hexadecimalni

Cislo s kdy jednotlivé bity reprezentuji stav dvefi.

Pro nakladni vozidla plati, Ze je indikovan stav
n stav:

QO0000- vSechny dvere zavieny

QO0001- nékteré dvere otevieny

Pro vozidla VW:

QO0000- vSechny dverfe zavieny

QO0001- otevieny dvefe fidice

QO0002- otevieny dvefe spolujezdce

QO0004- otevieny levé zadni dvere

QO0008- otevieny prave zadni dvere

QOOOF- otevieny vSechny 4 dvefe

QO0010- oteviena kapota motoroveho prostoru
QO0020- oteviena kapota zavazadlového prostoru

Zadost o data zaslana do CAN jednotky z nad
néaprav

8/34
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$PCAN,C,GET, #W##,*7D<enter>
PoZaduje se Udaj o zatizeni ndprav — znak W viz. tabulka.

Odpov éd’ z CAN jednotky

$PCAN,C,GET,W3:1-F-5384:2-F-0:0-F-5343,*19<enter>

Jednotka signalizuje, Ze bylo zméfeno zatizeni na 3 napravach, vracena data
signalizuji lokaci napravy a hodnotu zatizeni. Naprava €. 1, 2 a 0, udaj o kole na
kterém se méfi neni k dispozici (F) a hodnota v kg. Jako oddélova¢ mezi napravami
je pouzit znak *’ (dvojtecka).

Alternativni odpov éd’ z CAN jednotky

$PCAN,C,GET,WX,*06<enter>

Jednotka signalizuje, Ze poZadovana data nejsou k dispozici (za znakem W leZi znak
X ktery oznacuje data ktera nejsou zmérena - nebyla pfijata z CAN sbérnice).

Zadost o data zaslana do CAN jednotky z nad  Fazeného systému

$PCAN,C,GET #L##,*66<enter>
Zadost o stav palivové nadrze.

Odpov éd".
$PCAN,C,GET,LX,*1D<enter>
Stav nadrze neni znam.

Alternativni odpov éd"

Nakladni vozidla

$PCAN,C,GET,L42:50,*7C<enter>

U nékladnich vozidel je vracena informace 42 procent v primarni nadrzi, 50 procent
v sekundarni n&drzi.

Osobni vozidla
$PCAN,C,GET,L42,*43
U osobnich vozidel je vracena informace 42 litrG v nadrzi.

Alternativni odpov éd’ 2:

Nakladni vozidla

$PCAN,C,GET,L42:X,*21

U nékladnich vozidel je vracena informace 42 procent v primarni nadrzi,informace ze
sekundarni nadrze neni znama.

Zadost o data zaslana do CAN jednotky znad Fazeného systému rychlost,
ota €ky, celkove kilometry

$PCAN,C,GET #SRT##,*7F<enter>

Je pozadovan udaj o rychlosti, ota¢kach motoru a celkovém najezdu kilometrd
(znaky S, R aT).
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Odpov éd’ z CAN jednotky
$PCAN,C,GET,S16R1313T398405.2,*44<enter>

Jednotka vraci Udaj o rychlosti (16km/h), otackach (1313 rpm/min) a stav tachometru
(398405.2 km).

Alternativni odpov éd’ z CAN jednotky
$PCAN,C,GET,SXRXTX,*04<enter>

Jednotka vraci Udaj o tom, Ze data nejsou k dispozici. Pravdépodobnost neexistence
téchto dat je nizka, proto u takovéto zpravy se da predpokladat ze doSlo k preruseni
CANovského vedeni k jednotce, zavadé/Spatnému nastaveni CANu nebo vozidla na
jednotce, nebo je jednotka aktivni, avSak vozidlo je vypnuté (CAN vozidla je vypnut)
— chyba signalu 15.

Periodicky generovana data podle pfednastavené masky maji stejny tvar jako
odpovédi jednotky.

Zéadost o data zaslana do CAN jednotky z nad  Fazeného systému
$PCAN,T,GET #K##,*76<enter>

PoZaduje se Udaj o prekroceni délky jizdy bez prestavky pokud je tato informace
z digitélniho tachografu pfenaSena na CAN sbérnici.

$PCAN,T,GET,K02-00-01,*56<enter>
Za znakem lezi 2 hexadecimalni kody, kazdy udava stav pro jednu z karet

v tachografu. Za nimi nasleduje Udaj a prekroCeni délky jizdy. Kody maji tento
vyznam:

0 = Rest 0 = normal
1 = Driver available 1 =15 min bef. 4% h
2 = Work 2 =4%hreached
3 = Drive 3 =15 min bef. 9 h
6 = Error 4 =9 h reached
7 = Not available 5 =15 min bef. 16 h
6 = 16h reached
14 = Error
15 = not available

I:?idié 1: 0 — Rest, 00 — normal
Ridi¢ 2: 2 —Work, 00 - 15 min bef. 4 Y2 h

Zprava s nastavenim do CAN jednotky 1

$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P10,TO,#SRTL##,*15<enter>
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- nastaveni CANovskeé rychlosti (obvykle 8-kamiony, 9-motorovy CAN u
VW)

Nastaveni | Rychlost CANu

C1 20k

C3 50k

C4 62.5k

C6 100k

C7 125k

C8 250k

C9 500k
C10 1M

- typ CANovského identifikatoru, EXT oznacuje rozSifeny identifikator,
neni li EXT uvedeno, je nastaven standardni identifikator (rozSifeny
identifikator — kamiony, neuveden-standardni u VW)

Je li uvedeno TWO jsou pfijimany oba typy identifikatort

- generovat automaticky data kazdych 10 minut, neni li identifikator P
uveden, data nejsou automaticky generovana.

- je li identifikator uveden, zafizeni pracuje v modu, ktery zabezpecuje,
Ze jednotka nemuze ovlivnit praci CAN sbérnice ve vozidle

- typ vozidla, pouzito v pfipadech, kdy 2 stejné identifikatory CAN zprav
nesou u riznych vozidel rizna data

Kod Typ vozidla
0 FMS, SAEJ1939
16 VW
1 DAF — distance SA OxEE
2 DAF — distance SA 0x00
3,4 Mercedes BUS
7 Volvo 2013+
8 Renault T
9 Mercedes 2015+
10 SAEJ1939 trip fuel z fuel rate
15 Mercedes Truck
48 Mercedes Sprinter
49 Mercedes Vito
64 Nissan - Note, Micra
65 Nissan - Primastar, Kubistar
66 Nissan - Navara
67 Nissan
80 Opel Astra J
96 Toyota 1
97 Toyota 2 (Auris)
128 Ford Mondeo
129 Ford Tranzit
130 Ford CMAX
131 Ford SMAX
132 Ford Fusion
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133 Ford Turneo

134 Ford Tranzit 2015

135 Ford Ranger

136 Ford Turneo Connect 2015

144 Fiat

145 Fiat Ducato

146 Fiat Ducato, Citroen Jumper 29b ID

147 Citroen Jumper 50k, LS CAN

148 Citroen Jumper 50k, LS CAN

149 Doblo LS CAN, 50kb

160 Mazda

176 Suzuki SX4

192 Audi A4, MQB platform

193 MQB platform CNG (Octavia 3 CNG)

208 Citroen Berlingo,

224 Peugeot 207

240 Renault Master >2011

241 Renault Master <2011

256 Chrysler Voyager

272 Mercedes C180

288 Renault Megane

320 Hyundai ix35

1024 OBD 11 id (aktivni dotazy)
Na vyjmenovanych vozidlech nelze zarugit vzdy plnou
funkénost, komunikace na osobnich vozidlech a
dodavkach neni standardizovand a muze se odliSovat
dle roku vyroby, typu motoru a vybaveni vozidla. Stejné
tak je mozné, Ze chip bude fungovat i na jinych
vozidlech nez jsou vyjmenované, nebot jsou pouzity
stejné ECU. Pfikladem je VW Crafter, ktery ma stejné
ECU jako Mercedes Sprinter.

#SRTL## - mezi znaky # a ## je pak seznam automaticky generovanych dat. V
tomto pfipadé S-rychlost, R-otacky, T-stav tachometru, L-stav nadrze.

Po obdrZzeni této zpravy jednotka data zpracuje, uloZzi (EEPROM), odpovi zpét
zaslanim stejné zpravy a provede svij restart. Po restartu pokracuje v ¢innosti dle
nového nastaveni.

$PCAN,C,SET,C5,EXT,LISO,P0+10,TO,#SRABFHLCTDVNIWU##,*5A<enter>
A kazdych 10 sekund je generovana zprava

$PCAN,C,GET,S45R1432A88B0F2428H341L56CXT33457DXVXN93IX,*7B <enter>
ProtoZe je pozadovano i zatizeni naprav a tlak vpn eumatikach, kdy tyto 2
zpravy mohou nést kazda az 12 (daj 4, jsou tyto 2 zpravy generovany

samostatn € pro zjednoduSeni jejich parsovani. Jsou tedy celko vé
vygenerovany 3 zpravy:
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$PCAN,C,GET,S45R1432A88B0F2428H341L56CXT33457DXVXN93IX,*7B <enter>
$PCAN,C,GET,W2:0-F-5792:1-F-2055,*66<enter>
$PCAN,C,GET,UX,*04<enter>

Zprava s nastavenim do CAN jednotky 2
$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P1+40,TO,#SRTL##,*0A <enter>

Zprava je stejna jako predchozi. Jedinym rozdilem je perioda generovani. Ta je
nastavena na 1 minutu a 40 sekund, tedy celkové 100 sekund.

Zprava s nastavenim do CAN jednotky 3
$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P0,T0,*32<enter>

Zprava je stejna jako prfedchozi co do nastaveni CANu. Nejsou vSak generovany
periodické zpravy. Zafizeni tedy poskytuje data na dotaz.

Zprava s nastavenim do CAN jednotky s pozadavkem na ~ EXTENDED CAN INFO
$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P0+1,TO#SRTL##AT### ,*28<enter>

Timto nastavenim budou kaZzdou sekundu generovany pakety C — CAN a E -
EXTENDED CAN, data budou mit tvar napfiklad:

$PCAN,C,GET,S16R1313T398405.2L.10,*09<enter>
$PCAN,E,GET,A1:2T0,*13<enter>

Al:2 — hodnoty akcelerace, nutno pouzit korekéni koeficient pro dané vozidlo
TO — tempomat vypnut

Dotaz na nastaveni jednotky
$PCAN,C,SET,*31

Odpovéd ma stejny format jako pfikaz s nastavenim.

UZivatelské zasilani dat na CAN
Tato funkce je v praxi vyuzivana minimalné, slouzi spiSe pro diagnostiku vozidla a

uzZivatelské pozadavky na data. Pouziti funkce vyZaduje hlubsi znalost komunikace
na CAN sbérnici vozidel.
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$PCAN,C,CAN,S,I123,S,0L5,B0:11,B1:22 *3E<enter>

Zprava z nadfazeného systému do FMS CHIPu. Po pfijeti této zpravy odeSle CHIP
na CAN zpravu se standardnim ID 123 s 5 datovymi bajty. Hodnoty datovych baijtu
budou 11,22,0,0,0.

$PCAN,C,CAN,S,I123,E,L8,B0:11,B1:22,*25

RozSifeny identifikator, 8 datovych bajtu.

Uzivatelské éteni dat z CANu

Tato funkce je v praxi vyuzivdna minimalné, je pouzivana v pripadech, kdy je nutno
monitorovat i data, kterda FMS OEM CHIP standardné nezpracovava.

$PCAN,C,CAN,T0,l1123,S,B0:11,B1:22,*5C<enter>

Zprava z nadfazeného systému nastavi uZzivatelsky buffer O pro ¢teni CANu na
pfijem zpravy se standardnim ID 123. Aby byla zprava pfijata, musi kromé stejného
identifikatoru obsahovat v datovém bajtu 0 hodnotu 11 a v datovém bajtu 1 hodnotu
22. Plati Ze pokud je datovy bajt uveden je podle jeho hodnoty také filtrovano.
Identifikator musi byt uveden vzdy. Filtraci lze provadét podle identifikatoru a

volitelné i podle prvnich 4 datovych bajtd. K pfijmu je k dispozici 8 uZivatelskych
bufferd TO .. T7.

$PCAN,C,CAN,T1,11234,E,*7E<enter>

Zprava nastavi uzivatelsky buffer 1 pro ¢teni CANu na pfijem zpravy s rozsSifenym
identifikatorem. Filtrace pfijmu do bufferu je provadéna jen na zakladé identifikatoru.

$PCAN,C,CAN,R0,*71<enter>

Dotaz z nadfazeného systému na hodnotu uzivatelského bufferu 0.
$PCAN,C,CAN,RO,E,*18<enter>

Chip odpovida na pfedchozi dotaz na hodnotu uzivatelského bufferu 0 hodnotou E —
empty. Zprava na kterou buffer reaguje bud jeSté nebyla z CANu pfijata nebo jiz byla
preCtena. Kazdé Cteni nastavi buffer na stav empty do doby neZ je zprava znovu
prijata z CANu.
$PCAN,C,CAN,R0,1123,S5,L8,B0:11,B1:22,B2:3,B3:4,B4:5,B5:6,B6:7,B7:8,*08<enter>
Chip odpovida na pfedchozi dotaz na hodnotu uZivatelského bufferu 0. Buffer
obsahuje zpravu se standardnim ID 123 o délce 8 datovych bajti s hodnotami

11,22,3,4,5,6,7,8.

$PCAN,C,CAN,R1,*70
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Dotaz z nadfazeného na hodnotu uzivatelského bufferu 0.
$PCAN,C,CAN,R1,11234,E,0.8,B80:11,B1:22,B2:3,B3:4,B4:5,B5:6,B86:7,B7:8,*2B
Chip odpovida na pfedchozi dotaz na hodnotu uZivatelského bufferu 1. Buffer

obsahuje zpravu s rozSifenym ID 123 o délce 8 datovych bajtl s hodnotami
11,22,3,4,5,6,7,8.

Vymazani uzivatelského bufferu
$PCAN,C,CAN,D,*57

Zprava vymaze vSechny uzivatelské buffery.

Zjist éni sta Fi dat

Funkce dovede zjistit jak stara data obsahuje chip pro hodnotu rychlosti. Funkce je
navazana na CAN LED ktera blik& pfi pfijeti dat o rychlosti vozidla z CANu. Funkci je
moZzné pouZzit pro zjisténi, zda nedoSlo k zavadé nebo prenastaveni CANu.

$PCAN,C,0LD,*34

Odpov ed’
$PCAN,C,0LD,65535,*28

65525 — zprava z CANu o rychlosti nikdy nedoSla, 65535 je max. hodnota casu
v sekundach. Za normalnich okolnosti pokud data z CANu jsou pfijimana, odpovida
chip napfiklad:

$PCAN,C,0LD,0,*28

Tedy data nejsou starSi nez 1s.

Filtrace pro Total fuel used

V nakladnich vozidlech se mohou vyskytovat dvé informace o celkové
spotfebovaném palivu. Tyto informace maji rozdilné rozliSeni, vlivem zaokrouhleni
muze dochazet pfi zméné hodnoty krozdilu, ktery obé& dvé informace nesou.
Informace pak osciluje mezi dvéma hodnotami, dokud nedojde k zaokrouhleni obou
informaci na stejnou hodnotu. Pokud se ve vozidle vyskytuji obé dvé hodnoty a
oscilace déla problém, je mozné zakazat pfijem jedné z téchto informaci.

$PCAN,C,SAE,F0,*7E
PFi tomto nastaveni jsou pfijimany obé informace.

$PCAN,C,SAE,F1,*7F
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Nastaveni filtru 1
$PCAN,C,SAE F2 *7C

Nastaveni filtru 2

Vozidla s alternativnim palivem
U vozidel které dovoluji provoz i na alternativni palivo jsou v protokolu provedeny
nasledujici zmeény:

Stav nadrze

La:b .a" — klasické palivo, ,b“ — alternativni palivo, rozliSeni pro
CNG 0.25 kg

Total distance

Tab .a' — celkova vzdalenost, ,b* — vzdalenost na alternativni pal
za aktudlni cestu

Spotfebované palivo za cestu

Ya:b .a' — spotfebované palivo klasické, ,b“ — spotfebované pal
alternativni v mg
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Priklady komunikace — tachograf

Dotaz na identifikaci Fidi ée z tachografu

$PCAN,T,GET #I1##,*74

Odpov éd’ jednotky na dotaz na identifikaci  Fidi €e
$PCAN,T,GET,|@0@@,*17

Identifikace Fidi€U nejsou znamy.

Odpov éd’ jednotky na dotaz na identifikaci  Fidi e 2
$PCAN,T,GET,I@0000000000465000@0000000000465700@,*10

Identifikace fidiCe 1 0000000000465000.
ldentifikace fidiCe 2 0000000000465700.

Odpov éd’ jednotky na dotaz na identifikaci  Fidi€e 3
$PCAN,T,GET,|I@@0000000000465700@,*17

Identifikace fidice 1 neni znama.
Identifikace fidice 2 0000000000465700.

PoZadavek na automatické generovani udaje z tachogr  afu
$PCAN,T,SET,PO+3,#SRI##,*35

Je nastaven pozadavek aby data o rychlosti a otackach a identifikaci fidice prectené
z tachografu byly generovany kazdé 3 sekundy.

$PCAN,T,SET,PX, TO #KI##,*47

Nastaveni parametru P na hodnotu X znamen@, Ze dojde k vygenerovani zadanych
adajl, pokud dojde ke zméné rezimu &innosti fidi€e, vloZzeni nebo vysunuti karty.

Dotaz na nastaveni jednotky
$PCAN,T,SET,*26

Odpovéd ma stejny format jako pfikaz s nastavenim.
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Priklady komunikace — J1708 (VOLVO)

PoZadavek na automatické generovani tdaje z J1708
$PCAN,J,SET,ENB,PO+1,#SRT##,*51

Je nastaven poZadavek aby data o rychlosti a otaCkach prectené z J1708 byly
generovany kazdé 3 sekundy. Neni li uveden pfikaz ENB, neni J1708 povolena!

Dotaz na rychlost a ota €ky preé€tené z J1708
$PCAN,J,GET #SR##,*22

Odpov éd’

$PCAN,J,GET,S83R3694,*02

Rychlost 83 km/h, ota¢ky 3694 rpm.

Dotaz na nastaveni jednotky
$PCAN,J,SET,*38

Odpovéd ma stejny format jako pfikaz s nastavenim.

Scanovaci interval pro J1708

Neni li pfipojen dig. tachograf, je mozno zrychlit interval scanovani J1708, napf na
250 ms. Pfidano do FW 6.0.75

$PCAN,J,SWI,250,*2C
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Priklady komunikace — nastaveni sériové linky
Nastaveni rychlosti UARTu na 9600 baud
$PCAN,C,COM,9600,*11

Tuto rychlost (9600) neni mozné pouzit u varianty s modulem bluetooth .

Nastaveni rychlosti UARTu na 57600 baud U
$PCAN,C,COM,57600,*2A

Standardni rychlost (57600b).

Scan moéd

Chip obsahuje funkci scan mode. V tomto pfipadé odesila na vystup surova CAN
data. Vtomto reZzimu shromazduje v periodé data o identifikatorech a pro kazdy
identifikator posSle posledni platna data.

Zapnuti scan modu
$PCAN,C,SCN,1,*30

Vypnuti scan modu
$PCAN,C,SCN,0,*31

Priklad vystupu z chipu

$PCAN,C,SCN,M7,S:2A0,L8,0,0,0,44,0,0,208,252,*1A
$PCAN,C,SCN,M6,S:1AC,L8,112,14,0,0,105,5,0,18,*5B
$PCAN,C,SCN,M5,S:1A0,L8,0,67,0,0,254,254,0,29,*2E
$PCAN,C,SCN,M4,S:AE,L8,209,208,0,0,0,0,1,0,*61
$PCAN,C,SCN,M3,S:C2,L8,14,131,0,0,128,160,60,206,*1B
$PCAN,C,SCN,M2,S:D0,L6,35,11,8,56,232,240,*21
$PCAN,C,SCN,M1,S:588,L8,208,0,125,0,49,0,0,1,*65
$PCAN,C,SCN,M0,S:48A,L8,32,0,0,0,0,0,0,32,*2C
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Pfikaz SETTINGS u nej €astéji monitorovanych vozidel.

Nakladni vozidla — pate fni CAN bus
- listen only
- rozSifeny CAN ID
- rychlost 250k
$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P0+10,TO,#SRTL##,*0E<enter>

Nakladni vozidla — FMS gateway (FMS brana)
- normalni méd
- rozSifeny CAN ID
- rychlost 250k
$PCAN,C,SET,C8,EXT,P0+10,TO,#SRTL##,*3B<enter>

Vozidla Skoda/VW, motorovy CAN bus
- listen only
- standardni CAN ID
- rychlost 500k
$PCAN,C,SET,C9,LISO,P0+10,T16,#SRTL##,*5D<enter>
U vozidel VW se FMS OEM CHIP pfipojuje na motorovy CAN. Nelze tak
provadét ¢teni DTC koda.

Vozidla Nissan, Renault, Dacia varianta 1 (Nissan M icra)
- listen only
- standardni CAN ID
- rychlost 500k
- experimentalni podpora
$PCAN,C,SET,C9,LISO,P0+10,T64 #SRTL##,*58<enter>

Vozidla Nissan,varianta 2
- listen only
- standardni CAN ID
- rychlost 250k
- experimentalni podpora
$PCAN,C,SET,C8,LISO,P0+10,T65,#SRTL##,*58<enter>

Vozidla Ford Mondeo
- listen only
- standardni CAN ID
- rychlost 500k
- experimentalni podpora
$PCAN,C,SET,C9,LISO,P0+10,T128,#SRTL##,*61<enter>

Vozidla Ford Tranzit
- listen only
- standardni CAN ID
- rychlost 500k
- experimentalni podpora
$PCAN,C,SET,C9,LISO,P0+10,T129,#SRTL##,*60<enter>
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U dalSich vozidel, které podporuji CAN diagnostiku Ize €ist néktera obecna data:
- teplota motoru

- otd¢ky motoru

- rychlost vozidla

- pedal akcelerace

- stav paliva

Funkce je v experimentalni stadiu.

Obecné OBD vozidlo, 11 bitovy ID, 250k
$PCAN,C,SET,C8,P0+10,T1024 #SRTL,*69<enter>

Obecné OBD vozidlo, 11 bitovy ID, 500k
$PCAN,C,SET,C9,P0+10,T1024 #SRTL##,*68<enter>

Obecné OBD vozidlo, 29 bitovy ID, 250k
$PCAN,C,SET,C8,EXT,P0+10,T1025,#SRTL##,*0D<enter>

Obecné OBD vozidlo, 29 bitovy ID, 500k
$PCAN,C,SET,C9, EXT,P0+10,T1025,#SRTL##,*2C<enter>
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Cteni chybovych kéd @ vozidla

OBD kompatibilni vozidla dovoluji €ist chybové kody (DTC). Tyto kody popisuji
chyby ve vozidle detekované Fidicimi jednotkami. CAN musi byt pfipojen na
diagnosticky konektor a nesmi byt aktivovan mod LISTEN ONLY. Je li tento mod ve
vozidle aktivni, je mozné jej deaktivovat (pfednastavit nastaveni s vypnutym listen
only modem, pfecist chyby vozidla a opét jej aktivovat). Vozidlo musi podporovat
OBD diagnostiku pfes rozhranni CAN.

Zda OBD diagnostika v této standardizované formé funguje, zavisi na typu
vozidla. Nicméné zaslani dotazu do vozidla, které tuto funkci nepodporuje, nema na
vozidlo zadny vliv.

Za dotazem na DTC chyby jsou uvadény 2 parametry:

s — standardni CAN identifikator
e — rozSifeny CAN identifikator

Jaky identifikator je pouZzit zavisi na typu vozidla, nejjednodussi je otestovat nejprve
standardni, pokud nefunguje zkusit méné Casty rozSireny.

3 - diagnostika mod 3, uloZzené chybové kddy
7 - diagnostika mod 7, chybové kédy v sou€asné nebo minulé jizdé

Funkce je v experimentalnim stadiu.

Dotaz 1:
$PCAN,C,GET #E<s3>##,*2D<enter>

Odpov éd".

$PCAN,C,GET,E:P0107P0113,*73<enter>

Jsou vraceny 2 chybové kody: P0107 a P0113.

Vyznam kédu Ize najit napfiklad zde: http://www.obd-codes.com/ .

P0107 - Manifold Absolute Pressure/Barometric Pressure Circuit Low Input
P0113 - Intake Air Temperature Circuit High Input

Dotaz 2:
$PCAN,C,GET #E<s3>##,*2D

Odpov éd".

$PCAN,C,GET,E:U0073P0420,*71<enter>
$PCAN,C,GET,E:U0101U0155C0444,*30<enter>
$PCAN,C,GET,E:C0534C0446C2647C3700,*71<enter>
$PCAN,C,GET,E:P0011P0012,*75<enter>

V tomto pfipadé pfislo nékolik odpovédi na dotaz na chybové kddy. Duvodem
je bud skute€nost Ze néktera Fidici jednotka obsahuje mnoho chybovych kdédu nebo
odpovida nékolik RJ.

Chybové kédy: U0073 P0420 U0101 U0155 C0444 C0534 C0446 C2647 C3700
P0011 PO012.
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Cteni chybovych zprav DM1 u vozidel s protokolem J19 39

U vozidel které vyuZivaji protokolu J1939 (nakladni vozidla) si chip uklada chyboveé
kody DM1 které zachyti na CAN sbérnici. Chybové kody je mozné kdykoliv vyZzadat
zaslanim dotazu. Po precteni jsou chyby v tabulce vymazany a tabulka se za¢ina
opétovné plnit od zacatku.

Dotaz na chybové kédy DM1.:
$PCAN,C,DM1,*4B

Nejsou li Zddné chybové kddy zachyceny, odpovida chip zpravou:
$PCAN,C,DM1,EMPTY, *32

V opacném pfipadé je odpoveéd tvorena sekvenci zprav, kdy vZdy jedna odpovida
jednomu chybovému kodu:

$PCAN,C,DM1,E0,37,70,9,9,*11
Data dekadicky:

37 — adresa ECU

70 — chyba SPN

9 - FMI

9-0C
$PCAN,C,DM1,E1,47,62,9,1,*1C
$PCAN,C,DM1,E2,37,190,9,8,*2D

Alternativné Ize pouzit i metodu &teni chybovych kédu po polozce. Pocet polozek Ize
zZjistit pfikazem:

$PCAN,C,DM1,SIZE,*62

Chip odpovi poétem chybovych kodu:

$PCAN,C,DM1,SIZE,5,*7B

Nasledné je mozné vycitat zpravy dotazem POP:

$PCAN,C,DM1,POP,*28

Jednotka odpovi jednou zpravou s chybovym kédem:
$PCAN,C,DM1,POP,11,84503,31,129,*2A

Dotaz POP opakujeme, dokud nejsou vycteny vSechny kody. Prijem novych DM1
kodu je prerusen, dokud nejsou vy&teny vSechny ulozené kody. Pokud neni zadny
chybovy kéd ulozen, odpovida:

$PCAN,C,DM1,EMPTY,*32
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Cteni statistik za jizdu

Chip uklada kazdou sekundu informace o aktualnich hodnotach do tabulek statistik.
Hodnota pasma v tabulce, kterd odpovida aktualni hodnoté se zvysi o jedna.

Aktualni statistiku Ize kdykoliv vycist.

Tabulky jsou rozdéleny do pasem dle nasledujici tabulky:

CANLAB s.r.0.
www.canlab.cz

Rychlost (km/h) Otacéky (rpm) Pedal akcelerace (%) | Engine load (%)
<1 <1000 0 0
1 <40 1000 -< 1200 >0 -< 10 >0 -<10
40 -< 60 1200 -< 1300 10 -< 20 10 < 20
60 -< 70 1300 -< 1400 20 -< 30 20 -< 30
70 -< 80 1400 -< 1500 30-<40 30-<40
80 -< 85 1500 -< 1600 40 -< 50 40 -< 50
85 -< 90 1600 -< 1700 50 -< 60 50 -< 60
90 -< 110 1700 -< 1800 60 -<70 60 -<70
110-<130 1800 -< 2000 70 -< 80 70 -< 80
>=130 2000 -< 2200 80 -<90 80 -<90

2200 -< 2500 90 -<=100 90 -< 100

2500 -< 3000 100 -< 110

3000 -< 3500 >=110

3500 -< 4000

4000 -< 4500

4500 -< 5000

>=5000

< (o) BB

! Pfipojeno -

Yeti

O Gl 2% 00 15:28

Typ Realtime
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Dotaz na tabulku otacek:

$PCAN,C,STT,R,*5E

Odpovéd:
$PCAN,C,STT,R,13,20,57,60,30,20,21,3,3,0,0,0,0,0,0,0,0,*74
Otacky v pasmu 0-1000: 13 sekund

Otéacky v pasmu 1000-1200: 20 sekund

Otacky v pasmu 1200-1300: 57 sekund

atd....

Dotaz na tabulku rychlosti:
$PCAN,C,STT,S,*5F

Odpovéd:
$PCAN,C,STT,S,0,715,0,0,0,0,0,0,0,0,*5C
Dotaz na tabulku pedalu akcelerace:
$PCAN,C,STT,A*4D

Odpovéd:
$PCAN,C,STT,A45,6,5,9,22,27,15,10,3,0,0,*69
Dotaz na tabulku engine load:
$PCAN,C,STT,M,*41

Odpovéd:

$PCAN,C,STT,M,184,69,191,78,58,40,29,31,10,0,0,0,0,*68

CANLAB s.r.0.
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Statistiku pasem otacek Ize Cist nejen ve vztahu k ¢asu ale i ke spotfebovanému

palivo. K tomu slouzi pismeno F.
Statistika se Cte pfikazem:

$PCAN,C,STT,F,*4A

U nakladnich vozidel je statistika pocitana na zakladé dostupné informace high
resolution total fuel used. Je ji moZné vSak pfepnout i na vypocet high resolution trip
fuel used. U nakladnich vozidel kde nemusi byt k dispozici udaj v high resolution je
moZzné nastavenim typu vozidla T10 aktivovat vypocet spotiebovaného paliva za
cestu z pratoku paliva — fuel rate. Vtomto pfipadé je dopocitavan adaj high
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resolution trip fuel used a pfi nastaveni statistiky na trip je statistika vypoctena
korektné.

Priklad pfepnuti na vozidlo typu T10, trip fuel je dopoditavan z pratoku:
$PCAN,C,SET,C8,EXT,P0+1,T10,#JY##,*30

Dotaz na aktuélni nastaveni zdroje dat pro vypocet charakteristiky:
$PCAN,C,STT,F?,*75

Odpovéd, vypocet je provadén z high resolution total fuel used:
$PCAN,C,STT,F?0,*45

PFepnuti na vypocet z high resolution total fuel used:
$PCAN,C,STT,F0,*7A

PFepnuti na vypocet z high resolution trip fuel used:
$PCAN,C,STT,F1,*7B

Pfepnuti na vypocet z fuel rate na J1708: (FW 6.0.75):

$PCAN,C,STT,F2,*78

Dotaz na tabulku otaek podle spotfebovaného paliva:
$PCAN,C,STT,F,*4A
Nastaveni detekce aktivity PTO a vlivu PTO na stati  stiky

$PCAN,C,PTO,a,b,*checksum

Statistika Z

Tato statistika obsahuje seznam proménnych za jizdu, data maji tento tvar:
$PCAN,C,STT,Z,a,b,c,d,e,f,g,h,i,*checksum

a) celkovy Cas aktivity brzdy v sekundach

b) celkovy Cas aktivity retardéru v sekundéach

c) celkovy €as ,v tahu“, nenulovy plyn nebo tempomat
d) celkovy Cas jizdy bez spotfeby paliva

e) celkovy Cas prekroCeni maximalnich otacek v tahu
f) celkovy €as jizdy na tempomat

g) €as jizdy s konstantnim plynovym pedalem
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h) vzdalenost ujeta pfi pfekroCeni nastaveného limitu rychlosti, rozliSeni 5m
i) spotfebované palivo pfi stani, rozliseni 10ml

j) vzdalenost ujeta pfi zapnutém tempomatu *

K) pocitadlo aktivity parkovaci brzdy *

* pfidano od verze FW 6.0.61

Pro parametry a,b,c,d,e,f,g je mozné nastavit vypocet vzdalenosti misto ¢asu.
Zaroven je také mozné nastavit zapis statistik do EEPROM, je li nastavena tato
varianta, jsou parametry prabézné a pfi vypnuti ukladany do interni EEPROM. Po
zapnuti jsou posledni znamé hodnoty z EEPROM vyc¢teny a statistiky se pocitaji dale
od téchto uloZzenych hodnot.

Pro nastaveni je urCen pfikaz:

$PCAN,C,STT,MODEO,W0,*74

MODEQO — vybrané parametry statistiky Z jsou pocitany jako ¢as
MODEL1 - vybrané parametry statistiky Z jsou pocitany jako vzdalenost, 5m/bit

WO — parametry Z a Y statistiky nejsou zapisovany do EEPROM, po zapnuti jsou
statistiky pocitany od nuly

W1 - parametry Za Y statistiky jsou zapisovany do EEPROM, po zapnuti jsou
statistiky pocitany od poslednich uloZzenych hodnot

Parametry statistik Z a Y v EEPROM je mozné vynulovat timto pfikazem:

$PCAN,C,STT,RST,*59

Parametry ,e“ a ,h“ je nutno nastavit na zvolenou hodnotu. Tyto parametry je
mozZno nastavit pomoci téchto pfikazu:

Nastaveni parametru e (celkovy Cas prekro¢eni maximalnich otacek vtahu) na
hodnotu 1600 rpm.

$PCAN,C,STT,ZR1600,*03

Nastaveni parametru h (ujeta pfi pfekro€eni nastaveného limitu rychlosti) na hodnotu
85 km/h:

$PCAN,C,STT,ZS85,*08
Dotaz na hodnotu parametru S statistiky Z:

$PCAN,C,STT,Z?S,*3A
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Statistika Y

Tato statistika obsahuje seznam proménnych za jizdu, data maji tento tvar:
$PCAN,C,STT,VY,j,k,I,m,n,0,p,q,r,*checksum

[) doba zapnutého motoru pokud jsou otacky vétsi nez 0

m) pocet brzdéni

n) spotfebované palivo pfi zapnutém tempomatu

0) Cas kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych otacek

p) spotfebované palivo kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych
otaCek

q) ujeta vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek

)  ujetd vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek pfi nenulové spotiebé

s) Cas jizdy pfi pfekroCeni nastaveneho limitu rychlosti

t) c¢as v pohybu

u) maximalni otaéky dosazené v aktudlni jizdé *, **

v) maximalni rychlost dosazend v aktudlni jizdé *, **

* parametry statistiky nejsou ukladany do EEPROM
** pfidano od verze FW 6.0.61

Verze FW 6.070 posila data v tomto formétu:

a) doba zapnutého motoru pokud jsou otacky vétsi nez 0

b) pocet brzdéni

c) spotifebované palivo pfi zapnutém tempomatu

d) cas kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych otacek

e) spotifebované palivo kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych
otaCek

f)  ujeta vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek

g) ujeta vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek pfi nenulové spotfebé

h) Cas jizdy pfi pfekroCeni nastaveného limitu rychlosti

i) Cas v pohybu

j) Cas zapnuti PTO (FDA4)

k) palivo spotfebované pfi zapnutém PTO

l) suma hodnot vahy scitana pfi kazdém ujetém kilometru v desitkach kg

m) spotfebované palivo pfi otackach nad ekonomicky limit *

n) maximalni otacky dosazené v aktualni jizdé

0) maximalni rychlost dosazena v aktudlini jizdé

* pAidano od verze FW 6.0.76
Nastaveni parametru dolniho limitu ekonomickych ota¢ek na hodnotu 1200 rpm:
$PCAN,C,STT,Y1R1200,*35

Nastaveni parametru horniho limitu ekonomickych otd&ek na hodnotu 1500 rpm:
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$PCAN,C,STT,Y2R1500,*31

Nastaveni parametru q (Cas pfi prekroCeni nastaveného limitu rychlosti) na hodnotu
85 km/h:

$PCAN,C,STT,YS85,*0B
Dotaz na hodnotu parametru S statistiky Z:

$PCAN,C,STT,Y?S,*39

Statistika X

Na dotaz:

$PCAN,C,STT,X,*54

Odpoveéd:
$PCAN,C,STT,X,0,0,0,474,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,474,F1000.00T1000.0H100,*23
Format odpovédi:

$PCAN,C,STT,X,a,b,c,d,e,f,g,h,ijk,l,mn0,p,q,r, FsTtHu,*checksum

. celkovy Cas aktivity brzdy v sekundach

. celkovy Cas aktivity retardéru v sekundach

. celkovy ¢as ,v tahu“, nenulovy plyn nebo tempomat

. celkovy Cas jizdy bez spotieby paliva

. celkovy Cas prekro¢eni maximalnich otacek v tahu

. celkovy Cas jizdy na tempomat

. €as jizdy s konstantnim plynovym pedalem

. vzdalenost ujeta pfi prekroCeni nastaveného limitu rychlosti, rozliSeni 5m

spotfebované palivo pfi stani, rozliSeni 10ml

10. vzdalenost ujeta pfi zapnutém tempomatu *

11. pocitadlo aktivity parkovaci brzdy *

12. doba zapnutého motoru pokud jsou otacky vétsSi nez 0

13. pocCet brzdéni

14. spotfebované palivo pfi zapnutém tempomatu

15. ¢as kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych otacek

16. spotfebované palivo kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych
otacek

17. ujetad vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek

18. ujeta vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek pfi nenulové spotfebé

19. ¢as jizdy pfi pfekroceni nastaveného limitu rychlosti

20. doba v pohybu

21. ¢as zapnuti PTO (FDA4)***

22. palivo spotfebované pfi zapnutém PTO***

©Ooo~NOU,~,WNE
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23 *kk
24.

25. maximalni otacky dosazené v aktualni jizdé *, **

26. maximalni rychlost dosazena v aktualni jizdé *, **

* pfidano od verze FW 6.0.61

** parametry statistiky nejsou ukladany do EEPROM
*** nfidano od verze FW 6.0.70

**** pfidano od verze FW 6.0.76

a..r jsou hodnoty, oddélené ¢arkou

Nasleduji oddélovace:

F, kde s je celkové spotfebované palivo, hodnota nebo X — nedostupna data
T, celkova vzdalenost, hodnota nebo X — nedostupna data

H, motohodiny, hodnota nebo X — nedostupna data

* pfidano od verze FW 6.0.70

PFipojeni za Fizeni

Zafizeni je ulozeno v krabi¢ce TOPTEC 102 firmy OKW. Zafizeni ma 1 nebo 2
konektory. Prvnim konektorem je konektor MOLEX, ktery je urCen pfi pfipojeni
napdajeni a vozidlovych sbérnic.

Druhy konektor je osazen v pfipadé&, Zze neni pouzit BT modul ale je vyvedena
RS232. V tomto pfipadé je osazen 4 pinovy konektor MOLEX.
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Zafizeni pracuje srozsahem napdajeciho napéti 8-36V. Spotfeba zafizeni
v provoznim stavu je 1.7W. V deaktivovaném stavu po odpojeni signalu 15 je
spotfeba rovna témérf nule. Signal 15 je aktivovan cca od urovné 1V.

Konektor MOLEX 10 pin G

10 = 6
o|no (m
A A
go|jo|o|n
A
3 1
Konektor na PCB.
Pin Popis
1 Napdjeci napéti 8-36V
2 GND
3 CANH
4 J1708 A
5 Tachograf A — signal
6 Signal 15 (startup-shutdown)
7 GND
8 CAN L
9 J1708 B
10

Tachograf B — GND

Konektor MOLEX 4 piny
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Pin | Popis
1 TX output
2 RX input
3 S5V output
4 GND

Funkce indika énich LED

Barva | Popis

GREEN Power

YELLOW | J1708

YELLOW | CAN

YELLOW | TACHOGRAPH

m
UR|WINP|g
*

YELLOW | RS232

Power control

Volitelné muze zékaznik objednat chip obsahujici funkci POWER CONTROL.
V tomto pfipadé je pin REO urcen k pfipojeni signalu zapalovani nebo jiného fidiciho
signalu. Pin RE2 pak ovlada zdroj. Pfislusné schéma zdroje a pfipojeni signalu lze
vyzadat.

Funkce dovoluje opozdit vypnuti zdroje po odpojeni signalu 15.

$PCAN,C,PWR,10,*0B
Pfikaz nastaveni opozdéni vypnuti na 10 sekund.

$PCAN,C,PWR,?,*35
Dotaz na aktudlni nastaveni opozdéného vypnuti.

Zprava odesilana chipem tésné pfed vypnutim. V tomto pfipadé neni nastaveno ID
chipu a je tak nahrazeno otazniky.

$PCAN,C,PWR,DWN,*57
PFikaz urychli vypnuti chipu po odpojeni signalu 15.

Nadrazeny systém mUze taktéz zapinat FMS OEM CHIP ovladanim pinu MCLR.
$PCAN,C,PWR,RST,*5F

Prikaz softwarové resetuje procesor. Pfikaz je funkéni i v pfipadé Ze chip neobsahuje
funkci POWER CONTROL.
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CAN Switch

Od verze FW 6.0.42 je pfidana moznost v HW zapojeni implementovat funkci CAN
switche, ktery periodicky pfepina mezi dvéma CANy.

$PCAN,C,SWI1,0,*22
Vypnuti switche.

$PCAN,C,SWI,1,C8,EXT,LISO,*24
Zapnuti switche, CAN v rezimu listen only, rozSifené 1D, rychlost 250k.

$PCAN,C,SWI,?,*2D
Dotaz na stav switche.

Je li zapojen CAN switch, jsou pfipadna data odesilana na CAN (napf. SRQ)vzdy
odesilana na CAN1, druhy CAN slouZzi vzdy jen pro pfijem.

Priklad nastaveni pro VOLVO od roku 2013

Vozidlo jiz nema J1708 a je tfeba Cist paralelné 2 CAN sbérnice.

$PCAN,C,SET,C8,EXT,P0+1,T7 #SRLF##,*1E
Nastaveni CANu 1, v praxi je tfeba jeSté aktivovat reZim listen only!

$PCAN,C,SWI,1,C9,EXT,*10
Aktivace CAN switche a nastaveni CANu 2, v praxi je tfeba jeSté aktivovat rezim
listen only!

$PCAN,C,GET,ROS0F6388.40L74:1035T20917.8,*6C

FMS OEM CHIP pak vraci tato data, stav nadrze je ¢ten 2x, prvni daj je ¢ten
v procentech, druhy udaj neni u volva 2013 sekundarni nadrz, ale stav nadrze
v litrech.

Upozorn éni

Chip pfipojuje zakaznik k vozidlu na vlastni riziko . Nespravné nastaveni
chipu mudze zpusobit nespravnou funkci fidicich jednotek vozidla. Za Skody na
vozidle firma CANLAB s.r.o. neodpovida. Doporu€ujeme pro pfipojeni k vozidlu
vyuzit zafizeni CAN Sniffer pro ¢teni dat z CANu bez elektricky vodivého spojeni s
vozidlem.
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Verze

6.0.10 | 11.4.2013 | Doplnéna podpora traktory CASE a CLASS

6.0.20 | 21.4.2013 | Doplnéna podpora DM1 a statistik.

6.0.22 | 23.5.2013 | Doplnéna moZznost Cist DM1 po poloZce.

6.0.23 | 27.5.2013 | Nové pfikazy RESET a OLD.

6.0.26 | 16.8.2013 | Filtrace Total fuel used.

6.0.30 Oprava fuel level a total vehicle distance u car type 10.

6.0.31 CAN total a trip fuel used rozSifeno na 2 desetinna mista.

6.0.35 | 27.1.2014 | Vypocet statistiky otacek z fuel rate.

6.0.36 | 5.3.2014 Oprava hires trip fuel used.

6.0.40 | 11.4.2014 | Extended CAN info

6.0.42 | 14.4.2014 | Pfidana moZznost pouzit v HW navrhu zapojeni CAN switche
pro multiplexovani 2 CANU. Statistika Z.

6.0.42 | 1.6.2014 Oprava oddélovaci ¢arky u statistiky Z.

6.0.50 |20.6.2014 | Statistika Y, volba modu statistiky Z, zapis Za 'Y do EEPROM.

6.0.61 | 12.12.2014 | Pfidana podpora MQB CNG vozidel, rozSifeni statistik.

6.0.70- | 17.1.2016 | RozSifeni statistik u FW 76 zaméfeného na nakladni vozidla.

76
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