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Zakladni popis

Zarizeni je urCeno pro aktivni zakon€eni 1 nebo 2 CAN sbérnic. Je uréeno pro vyvoj
CAN zafizeni a jeho testovani, kdy je tfeba aktivné potvrzovat pfijem dat na CANu.
Vhodné je i pro pfipady, kdy jedno zafizeni generuje data na CAN a testované
zafizeni je vrezimu listen only. Jako tfeti zafizeni pro potvrzovani komunikace je
mozné pouzit pravé CAN terminator.

Technické informace

« 2xrozhrani CAN typu high speed.

« rychlost kazdého CANu nastavitelnd pomoci DIP pfepinace.

- rezim indikace 11 a 29 identifikatort, nebo rezim indikace pfijmu dat a chyby
CANu.

+ Spotfeba 0,5W.

« Rozmér 10 x5x 3 cm.
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Nastaveni DIP
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DIP

Popis

ON - boot mode, taktéZ nastavit pozice 2-5 do ON

OFF maod indikace chyby CANu, ON mad indikace typu zpravy
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Rychlost CANu 1

543 — pozice, 0-OFF / 1-ON
000 — 50k

001 - 62.5k

010 - 83.3k

011 - 100k

100 — 125k

101 - 250k

110 - 500k

111 - 1M
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Rychlost CANu 2

876 — pozice, 0-OFF / 1-ON
000 — 50k

001 - 62.5k

010 - 83.3k

011 - 100k

100 — 125k

101 - 250k

110 - 500k

111 - 1M
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Nastaveni zakon ¢ovacich odpor d
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Na zafizeni je mozné pomoci zkratovacich propojek zapnout zakon€ovani odpory
120 ohmu pro oba CANy. C1 aktivuje zakoncovani odpor CAN 1. C2 aktivuje
zakoncovaci odpor CAN 2.

Zapojeni konektor
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Popis

Napajeni 8..32V

NC

CAN 1 HIGH

CAN 2 HIGH

NC

Spinaci signal (mozno spojit s pinem 1)

GND

CAN1 LOW

CAN 2 LOW
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Signaliza éni LED

Maod typ paketu

o1 L

D | Popis

5 Signalizace napéjeni.

Signalizace prichodu zpravy s 29b ID na CAN1

Signalizace prichodu zpravy s 29b ID na CAN2

Signalizace pfichodu zpravy s 11b ID na CAN1
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Signalizace prichodu zpravy s 11b ID na CAN2.

tn

SXex X

Maéd chyby
(! LED | Popis
®: 1 Signalizace napéjeni.

2 Signalizace prichodu zpravy na CAN1
®: 3 | Signalizace pfichodu zpravy na CAN2
(4 4 Signalizace chyby na CAN1
O - 5 Signalizace chyby na CAN2

Aktualizace firmware

Aktualizace firmware se provadi prostfednictvim sbérnice CAN. K tomu je
vyzadovano pouzit pfevodnik USB2CAN spolecné se specializovanou aplikaci
TCH2CAN_Bootloader.exe.

Pro zménu FW je moZné u CAN terminatoru pouzit bootloader pro zafizeni
CAR2FMS.
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TCH2CAN / CARZFMS f CARZFMS ¥2 | ootloader EI
I E:\Davidipp2cant CAMZMMC_g CAMPIC\xcar2fms_w2\xcar2fms_w2 . hex
| [0
IISB2CAM device nurnber 0
LISEZCAM OF
Postup:
1) Na CAN terminatoru pfepnéte DIP 1 ON. Taktéz je nutno pfepnout DIP 2-5 do
ON.

2) Na vystupni CAN pfipojte USB2CAN a spustte TCH2CAN_Bootloader.
3) Tlagitkem Load nactéte firmware.

4) Tlacitkem Boot spustte proces nahravani firmware.

5) Po nacteni firmware odpojte CAN terminator od napajeni.

6) DIP 1 pfepnéte do polohy OFF.

7) Po pfipojeni napajeni dojde ke spusténi nového firmware.
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